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4. CONEXIONES Y FUNCIONAMIENTO

4.1. REGLETA DE BORNES CN1

4.1.1. Alimentacion 22V
Bomes "VAC-VAC", Entrada a la que debe conectarse el circuito secundatio del transformador 24V~ 50/60 Hz. La presencia de alimentacion
pormedio del transformador estd indicada por el encendido del diodo "ALIM” situado debajo de la regleta de bornes.

4.1.2. Baterias
Bornes “+BAT - -BAT". Conecte a estos bornes los cables de alimentacion de las baterias tampon (opcionales). La central esta predispuesta
para poder funcionar con dos baterias tampon con las caracteristicas minimas indicadas en la tabla del parrafo 2, Durante el
funcionamiento normal la central mantiene en carga las baterias. Las mismas entran en funcionamiento en caso de que falte la
alimentacion al transformador.

Nota:

« La alimentacion solo por medio de las baterias debe considerarse como una situacion de emergencia, el numero de maniobras que
pueden realizarse esta en funcion de la calidad de las baterias, de la estructura de la cancela, del tiempo transcurrido desde el corte
de la alimentacion, etc.

» Respete la polaridad de alimentacion de las baterias.

4.1.3. Accesorios
Bornes "+24V - -24V". A estos bornes deben conectarse los cables de alimentacion de los accesorios.

Nota:

* La carga maxima de los accesorios no debe superar los 500 mA.

= La salida de estos bornes es de corriente continua, respete la polaridad de adimentacion de los accesorios.

4.1.4.Tierra
Borne "-L*, A este bomne debe conectarse el cable para la puesta a tierra de la central,
Nota:
* Esta conexion es absclutamente necesaria para el correcto funcionamiento de la central.

4.2, REGLETA DE BORNES CN2

4.2.1. Motorreductor 1
Bornes "APM1 - CHM1". Para aplicaciones de doble batiente, conecte a estos bornes el motorreductor montado en la hoja que debe
moverse en primer lugar. Para aplicaciones de hoja simple, el motormeductor debe conectarse a estos bornes. La carga maxima del
motorreductor no debe superarlos 70W.

4.2.2. Motorreductor 2
Bornes "APM2 - CHM2". Para aplicaciones de doble batiente, conecte a estos bornes el motorreductormontado en la hoja que debe
moverse en ultimo lugar. Para aplicaciones de hoja simple no hay que conectar nada a estos bornes. La carga maxima del motoreductor
no debe superarlos 70W.

4.2.3. Electrocerradura
Bornes "ELS - ELS". A estos bornes debe conectarse la eventual electrocerradura con alimentacion 12Vde/~. Para facilitar el desenganche
de la electrocerradura se puede, activando el paragmetro "F", introducir el golpe de ariete (vease parrafo 9).

Nota:
= Enlas aplicaciones de doble batiente la electrocernadura debe montarse en la misma hoja que la del motorreductor 1,

4.2.4. Destellador / luz de cortesia
Bornes "LAMP - LAMP". A estos bornes puede conectarse tanto un destellador como una luz de cortesia, ambos con alimentacion 24Vdc
maximo 15W. El funcionamiento de esta salida se selecciona por medio del parametro “6*, véase parrafo 9.

Funcionamiento del destellador:
Durante el funcionamiento normal el destellador emite un destello fijo cada 1.6 segundos, tanto en apertura como en clerre. Con la
cancela abierta, si los dispositivos de seguridad en cierre se activan, el destellador emite un destello para realizar que se estd operando en
el area de movimiento de la cancela. Es aconsejable conectar el destellador antes de la fase de programacion, puesto que indica las fases.
Utilice un destellador de luz fija, el destello estd gestionado por la central.

Funcionamiento de la luz de cortesia:
Laluz de cortesia permanece encendida durante un tiempo fijo de 90 segundos desde el impulso de OPEN, luego se apaga. Utllice una
ldmpara con alimentacién 24V 15W maximo.

4.3. REGLETA DE BORNES CN3
4.3.1. Final de carrera en cierre motor 1
Bornes "COMF - FCC1". Contacto normalmente cerrado. El mismo interviene deteniendo el movimiento de cierre del motor 1. El estado
de esta entrada estd indicado por el diodo FCC1,
4.3.2. Final de carrera en apertura motor 1
Bornes "COMF - FCA1". Contacto normalmente cerrado. El mismo interviene deteniendo el movimiento de apertura del motor 1. El estado
de esta entrada estad indicado por el diodo FCAT,
4.3.3. Final de carrera en cierre motor 2
Bornes "COMF - FCC2". Contacto normalmente cerrado. El mismo interviene deteniendo el movimiento de cierre del motor 2, El estado
de esta entrada estd indicado por el diodo FCC2.
4.3.4. Final de carrera en apertura motor 2
Bornes "COMF - FCA2". Contacto normalmente cerrado. El mismo interviene deteniendo el movimiento de apertura del motor 2. El estado
de esta entrada estd indicado por el diodo FCA2.
Nota:
* Sino se utiliza ningun final de carrera hay que puentear las entradas.
* Losfinales de carrera no pueden utilizarse como inicio del tramo decelerado.
4.3.5. Encoder motor 1
Borne “ENC1". A este bome debe conectarse la senal procedente del encoder instalado en el motorreductor 1. Para el funcionamiento
del encoder y para su activacion véase el parrafo 6. 5i no se utiliza el encoder no es necesario puentear la entrada,
4.3.6. Encoder motor 2
Borne "ENC2". A este borme debe conectarse la senal procedente del encoder instalado en el motorreductor 2. Para el funcionamiento
del encoder y para su activacion vease el parrafo 6. Si no se utiliza el encoder no es necesario puentear la entrada.
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EQUIPO ELECTRONICO 24Vdc PARA CANCELAS DE HOJAS BATIENTES
INSTRUCCIONES DE USO - NORMAS DE INSTALACION

1. CARACTERISTICAS GENERALES

Esta central de mando a 24Vdc para cancelas de hojas batientes ofrece elevadas prestaciones y un amplio nimero de ajustes, con
deceleraciones en apertura y cierre, posibilidad de gestionar uno o dos motores, gestion de los finales de carrera de aperturay cierre y
posibllidad de gestionar dos TIMECODER,

Un sofisticado control electrénico monitoriza constantermente el circuito de potencia e interviene blogueando la central en caso de
anomalias que puedan perjudicar el correcto funcionamiento del embrague electrénico.

Las configuraciones de los parametros y de las logicas de funcionamiento se programan y visualizan en un comodo display gue, durante
el funcionamiento normal, muestra el estado de la cancela. La regulacién de los tiempos de funcionamiento se realiza en autoaprendizaje
durante la fase de programacion.

El contenedor estanco estd predispuesto para alojar la central, el transformadaor toroldal y las baterias tampdn silas hubiera (opcionales)
con las caracteristicas y dimensiones que se indican en la tabla inferior.

2. CARACTERISTICAS TECNICAS

Tensién de alimentacion del transformador 230/115 V~ (+6 -10%) - 50/60 Hz.
Tensiéon de alimentacién de la central 24 V~ (+6 -10%) - 50/60 Hz.
Potencia absorbida 3w

Carga maxima motor 70 W x 2

Carga mdaxima accesorios 24Vdc 500mA

Carga maxima destellador / luz de cortesia 24Vdc 15W max.
Temperatura ambiente | -20°C +50°C

Fusibles de proteccion 4

Autormdtica / Automdtica Paso-Paso / Semiautomdtica /

Logcds e incianaiiento Semiautormndtica Paso-Paso / Edificios

Tiempo de apertura / cierre En autoaprendizaje en fase de programacion
Tempo di pausa En autoaprendizaje en fase de programacion
Fuerza de empuje Cuatro niveles regulables por medio de display
Deceleraciones En apertura y cierre

Alimentacion 24V~ [/ Alimentacion baterias / Encoder
Apertura total fApertura peatonal / Disp. de seguridad apertura -
clerre
Stop / Final de carrera - apertura - ciernre
Conector para radio | N Conectorrapido S pines |
Alimentacion accesorios 24Vdc /| Motores 24Vdc / Luz de cortesia-
Destellador 24Vdc / Electrocerradura 12Vdc/~

Entradas en regleta de bornes

Salidas en regleta de bornes

Dimensiones tarjeta 165 % 130 mm.
Caracteristicas transformador toroidal 230V~ prim. 230V~ / seq. 22V~ / 120VA
Caratteristiche trasformatore toroidale 115V~ prim. 115V~ [/ seg. 20V~ / 120VA
Caracteristicas baterias opcionales 12V -4 Ah / dimens. 90 x 70 x 108 mm.
Caracteristicas contenedor para exteriores 305 x 225 x 125 mm. - IP55

ATENCION: En funcién de la tensién de linea se pueden tener valores de salida diferentes a 24V~. Antes de la puesta en funcionamiento
siempre hay que comprobar la tension de salida del transformador. La misma no debe ser superior a 26V~ tanto para la alimentacion
a 230V~ como a 115V~. La tensién debe medirse en vacio, es decir, con el transformador alimentado y desconectado de la tarjeta.

3. PREDISPOSICIONES

ATENCION: Para poder garantizar la seguridad personal, es importante seguir atentamente todas las advertencias y las instrucciones
indicadas en el presente manual. La instalacion incomrecta o el uso inapropiado del producto pueden provocar graves danos personales.
Compruebe que linea arriba de la haya un adecuado interruptor diferencial, tal y como establecen las normativas vigentes, y prevea en
la linea de alimentacion un magnetotérmico con interrupcion omnipolar,
Para tender los cables eléctricos, utilice tubos rigidos y/o flexibles adecuados.
Separe siempre los cables de conexion de los accesorios a baja tension de los cables de la alimentacion de 115/230 V-, Para evitar
cualguier interferencia utilice vainas separadas.
La longitud maxima de los cables de alimentacién entre la central y los motores no debe ser superiora |
10 m.,, utilizando cables con seccién de 2.5 mm?. 7 3
Para fijar los diferentes componentes en el contenedor estanco proceda del siguiente modo:
1- Fije el soporte para el transformador toroidal en posicién A con 3 tornillos @4.2x13 autorroscantes
(suministrados en dotacion), colocando los distanciadores suministrados en dotacion entre el soporte del B
transformador y las guias del contenedor estanco.

2 - Fije el transformador al soporte con las 2 abrazaderas (suministradas en dotacion). ﬁ ; =
3 - Si esta previsto utilizar las baterias tampon, fije el conrespondiente soporte en posicion B con 4 tornillos q
@3.5x9.5 autorroscantes (suministrados en dotacidn) atormnillando los tornillos en los orificios de cruce de las < ® =

h®)
guias del contenedor. DDo HC”
Nota: el soporte esta dimensionado para alojar dos baterias (no suministradas) con las dimensiones que !

se especifican en la tabla del parrafo 2. 9o/
4- Cologue |las baterias en el soporte y fijelas con abrazaderas de plastico. hd Ad
5- Fije la central en posicion € con 4 tornillos @4.2x13 autorroscantes (suministrados en dotacion), poniendo
los distanciadores suministrados en dotacion entre la central y las guias del contenedor. Fig. 1
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Atencion: En las aplicaciones con dos motores el encoder debe instalarse en ambos motores.

4.4. REGLETA DE BORNES CN4
4.4.1. Apertura total
Bornes "COM - OPEN A", Contacto normalmente abierto. A estos bornes hay que conectar un emisor de impulsos cualquiera (p.ej. pulsador,
selector de llave, etc.) el cual, cerrando un contacto, genera un impulso de apertura o cierre fofal de la cancela. Su funcionamiento esta
definido por el parametro de funcionamiento “D” vease pamafo 9.
Nota:
* Unimpulso de apertura tofal siempre tiene la precedencia sobre la apertura peatonal.
* Para conectar varios emisores de impulsos conecte los dispositivos en paralelo.
4.4.2. Apertura peatonal
Bornes "COM - OPEN B". Contacto normalmente abierto. A estos bornes hay que conectar un emisor de impulsos cualquiera (p.ej. pulsador,
selectordellave, etc.) el cual, cerrando un contacto, genera un impulso de apertura o cierre parcial de la cancela. En las aplicaciones de
doble batiente la apertura peatonal corresponde a la apertura completa de la hoja 1; en las aplicaciones de una hoja la apertura peatonal
cornresponde a aproximadamente el 30% de la apertura total memeorizada.
Nota:
« Unimpuiso de apertura total siempre tiene la precedencia sobre la apertura peatonal.
* Para conectar varios emisores de impuisos conecte los dispositivos en paralelo.
4.4.3. Stop
Bornes "COM - STOP". Contacto normalmente cerado. Conecte a estos bornes un dispositivo de seguridad cualquiera (p.gj. presostato,
borde, etc.) el cual, abriendo un contacto, detiene inmediatamente la cancela y deshabilita toda funcion automatica. El estado de esta
entrada esta indicado por el diodo "STOP”, Solo con un sucesivo impulso de apertura, total o parcial, la cancela reanuda el ciclo memorizado.
Nota:
+ Sino se conectan dispositivos de STOP, puentee la entrada.
* Para instalar varios mandos de STOP conecte los dispositivos en serie.
4.4.4. Dispositivos de seguridad en cierre
Bornes "COM - FSW CL". Contacto normalmente cerrado. Conecte a estos bornes un dispositivo de seguridad cualquiera (p.ej. fotocélula,
borde, presostato, etc..) el cual, abriendo un contacto, interviene en el movimiento de cierre de la cancela y lo invierte hasta el tope
mecanico o hasta el final de carrera de apertura. El estado de esta entrada esta indicado por el diodo “FSW-CL",
4.4.5. Dispositivos de seguridad en apertura
Bornes "COM - FSW OP”. Contacto normalmente cerrado. Conecte a estos bornes un dispositivo de seguridad cualquiera (p.ej. fotocélula,
borde, presostato, efc..) el cual, abriendo un contacto, interviene en el movimiento de apertura de la cancela y lo detiene inmediatamente,
una vez restablecido el dispositivo de seguridad, la cancela reanuda el movimiento con el ciclo memorizado. El estado de esta entrada
esta indicado por el diodo "FSW-0OP”,
Nota:
* S no se conectan dispositivos de seguridad, puentee las enfradas.
* Parainstalar varios dispositivos se seguridad conecte los disposifivos en serie.

5. INTRODUCCION DE LA TARJETA RECEPTORA PARA TELEMANDO
La central esta predispuesta para alojar un médulo radio-receptor de § pines. Para proceder a lainstalacion, quite la alimentacion elecirica
e infroduzca el médulo en el especifico conector CN5 en la central.
ATENCION: Para no danar, y por tanto perjudicar iremediablemente el funcionamiento, la receptora debe acoplarse respetando la
orientacion indicada en el parrafo 13 (Esquema de conexion).
Siga lasinstrucciones del radio-receptor para la memorizacion del telemando.

6. FUNCIONAMIENTO CON ENCODER O AMPEROMETRICO

La central dispone de 4 DIP-SWITCH que permiten seleccionar el funcionamiento amperométrico o el funcionamiento con Encoder,
El funcionamiento con encoder garantiza una mayor seguridad en la deteccion de los obstaculos y una mayor repetibilidad del punto
de deceleracion.

Nota: El funcionamiento con encoder requiere topes mecdanicos o finales de carrera, tanto en apertura como en cierre.
Para seleccionar el funcionamiento con encoder es necesario posicionar los DIP-SWITCH 1y 2en ON vy los DIP-SWITCH 3 y 4 en OFF (Fig.02).
Para seleccionar el funcionamiento amperomeétrico es necesario posicionar los DIP-SWITCH 1y 2 en OFF y los DIP-SWITCH 3y 4 en ON
(Fig.03).

ATENCION: Para un comecto procedimiento de programacion de la central hay que realizar esta operacion antes de la fase de

programacion de la central, puesto que modifica radicalmente el funcionamiento.

Funcionamiento con encoder Funcionamiento
amperométrico
ON ON
& AMPERO HHHH 5 |ampERO HHHH
[T |
O ENCODER| 5 5 5 3 O [ENCODER 7' 7' 5 7
Fig. 2 Fig. 3




7. DIODOS DE CONTROL

DIODOS ENCENDIDO APAGADO
Alimentacion por medio de las baterias o falta de

ALIM Alimentacion por medio de transformador toroidal et P
FCC1 Final de carrera en cierre motor 1 no ocupado Final de carrera en cierre motor 1 ocupado
FCA 1 Final de carrera en apertura motor 1 no ocupado Final de carrera en gpertura motor 1 ocupado
FCC 2 Final de carrera en cierre motor 2 no ocupado Final de carrera en cierre motor 2 ocupado
FCA 2 Final de carrera en apertura motor 1 no ocupado Final de carrera en apertura motor 2 ocupado
STOP Mando de stop no activado Mando de stop activado

FSW-CL Dispositivo de seguridad en cierre no ocupado Dispositivo de seguridad en cierre ocupado

FSW-OP Dispositivo de seguridad en apertura no ocupado Dispositivo de seguridad en apertura ocupado

Nota:

« En negrita se indica la condicion de los diodos con la cancela cerrada, central alimentada y ambos finales de carrera instalados.

« 5i no se utilizan los finales de carrera, los correspondientes contactos deben puentearse y los diodos FCC1 -FCA1 -FCC2-FCA2 deben
estar encendidos.

« Si no se instala ningun dispositivo de STOP hay que puentearla entrada y el diodo STOP debe estar encendido.

8. FUNCIONAMIENTO DEL DISPLAY

La central esta provista de un comodo display para visualizar los parametros de funcionamiento y para

programarios. Asimismo, durante el funcionamiento normal visualiza constantemente el estado de la — —
cancela. I ’ ’
Durante la visualizacién y la programacion de los parametros de funcionamiento el display indica a la — o
izquierda el parametro seleccionado, y ala derecha muestra el valor programado. En la Fig. 04 puede verse I ' '
un ejemplo de visualizacion del parametro *A” al valor "2, T—mman

Fig.

Durante el funcionamiento normal el display visualiza el estado de la cancela. Los valores visualizados se indican en la siguiente tabla:

v,s[‘,'ﬁf,? :DO ESTADO CANCELA
- - Cancela en reposo
E’P Cancela en apertura
":C Cancela abierta en pausa (Sélo con cierre automdatico habilitado, véase parrafo siguiente)
L IL Cancela en cierre

9. REGULACION DE LOS PARAMETROS DE FUNCIONAMIENTO

Nota: Antes de iniciar la fase de regulacion de los parametros de funcionamiento hay que seleccionar el tipo de funcionamiento de

la central, con o sin encoder (véase el parrafo 6).
Para acceder a la regulacion de los parametros de funcionamiento proceda del siguiente modo:

1- Una vez redlizadas todas las conexiones necesarias, alimente el equipo y compruebe que todos los diodos de senalizacion estén en
la situacion indicada en el parrafo 7.

2- El display indica el valor * - - “.

3- Presione y mantenga presionada la tecla P2 hasta que en el display aparezca el nombre y el valor del primer parametro.,

4- Para modificar el valor del parametro presione la tecla P1.

5- Para pasar al parametro sucesivo, presione la tecla P2,

6- Transcurridos 60 segundos sin que se toque ninguna otra tecla, la central sale del modo de regulacion. Se puede salirmanuaimente
del modo de regulacion recorriendo, con la tecla P2, todos los parametros. Cuando el display indica el valor * - - * significa que se ha
regresado al funcionamiento normal.
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En la siguiente tabla se resumen los diferentes paradmetros y los valores que pueden asignarse.,

DISPLAY DESCRIPCION

Regulacion de la sensibilidad del embrague electronico.

,q’ ,’ Fuerza del motor minima

5 =" [Fuerza del motor medio-bajo

F;’ 3 Fuerza del motor medio-alta

= Y [Fuerza del motor alta

Retardo hoja 2: este parametro permite seleccionar el fiempo de desfase de las dos hojas.

,’:, ! 1.5 segundos de desfase

3 sequndos de desfase

1
iy
b 5’ 6 segundos de desfase
!

Lt 10 segundos de desfase

Q Desactivada
!
!

Activada

FFuncionamiento del mando OPEN A: esta funcion determina el comportamiento del pulsador de OPEN A (apertura total).

7 |Aore/ cierra / Abre....

QL |t

Abre [ Stop / Cierra [/ Stop/Abre......

I
]
Funcion edificios: activando esta funcion durante la fase de apertura de la cancela, se inhibira el mando de start.,

My

!} |pesactivada
)

i Activada

Golpe de ariete: activando esta funcion, para cada impulso de OPEN la hoja en la que estd instalada la electrocerradura Inicia,
durante algunos segundos, un movimiento de cierre. Esto sirve para facilitar el desenganche de la electrocerradura.

F “'__} Desactivada

,C f Activada

Luz de cortesia / destellador: con este parametro se puede seleccionar el tipo de salida de los bornes LAMP - LAMP escogiendo
entre destellador y luz de cortesia.

5 Q Destellador

l_'_! ,’ Luz de cortesia (activa durante 20 segundos)

Porcentaje punto de deceleracion: con este parametro se puede seleccionar la longitud del tramo decelerado, escogiendo entre
los dos valores prefijados

= f__,' 10% de la maxima apertura memorizada

= ! |20% de la méxima apertura memorizada

Velocidad durante la fase decelerada: con este parametro se puede programar la velocidad del motor durante la fase
decelerada, escogiendo entre los dos valores

O |Ata

! f Baja

Funcionamiento con final de carrera: este pardmetro permite seleccionar el funcionamiento con o sin final de carrera

i =
F Funcionamiento sin final de carrera

!}  [Funcionamiento con final de carrera

Numero de motores: con este parametro se selecciona el fipo de cancela, de una o de dos hojas

1 I |cancela de una hoja, sélo un motor conectado

1
_} E Cancela de dos hojas, dos motores conectados

— | -
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10. PROGRAMACION

Nota:

= Antes de iniciar la fase de programacion hay que seleccionar el tipo de funcionamiento de la central, con o sin encoder (véase el
parrafo é).

Durante el procedimiento de programacion, la central memoriza los topes mecdnicos en apertura, en cierre y el eventual tiempo de
pausa antes del cierre.

1- Desbloguee los motorreductores, coloque las hojas a mitad de la apertura y bloguee de nuevo los operadores.

2- Alimente la central y compruebe que en el display aparezca el valor " - - ",

3- Presione y mantenga presionada la tecla P2 hasta que en el display aparezca el primer parametro y el correspondiente valor.

4- Dé un mando de OPEN A con un dispositivo cualquiera conectado a esta enfrada, el display visualiza el valor "P " v las hojas empiezan
amoverse, La primera maniobra que redlicen las hojas debe ser en cierre.De no ser asi, hay gue detener el movimiento de la cancela
con un impulso de reset, realizando el puente en los dos PINES de "RESET” utilizando el
especifico conector (vease Fig.5). Quite la tension y coloque de nuevo el conectoren | O RM AL RESET

su posicion normal (Fig.5). Seguidamente invierta los hilos de los motores / del motor,
p ‘ 'ﬁ

que han realizado la maniobra de apertura. Repita el procedimiento de programacion
desde el primer punto.

5- Una vez alcanzado el tope mecdanico en cierre, los motorreductores realizan una pausa
de unos 2 segundos, transcurrido este tiempo reanudan con una maniobra de apertura
total hasta el tope mecanico en apertura o hasta el correspondiente final de carrera.

6- 5i no se ha habilitado el cierre automatico la fase de programacion ha concluido, de
otro modo la central inicia a contar el tiempo de pausa.

7-Transcurrido el iempo deseado, dé otra vez un mando de OPEN Ay la cancela empezara
la fase de cierre,

8- Una vez alcanzada la parada en cierre, la programacion ha concluido y en el display Fig. 5
aparece elvalor*--",

Nota:

« Durante todo el procedimiento de programacion el display visualizara el valor "2 ~".
= Durante todo el fiempo que dura la programacion, el destellador permanecerd encendido con luz fija.

« Durante el procedimiento de programacion el movimiento de las hojas se realiza en modo decelerado.

11. FUNCIONAMIENTO DEL EMBRAGUE ELECTRONICO
Dispositivo importantisimo para la seguridad, su tarado permanece constante sin estar sujeto a desgastes. El mismo esta activo tanto en
apertura como en cierre, cuando interviene invierte el movimiento de la cancela sin deshabilitar el cierre automatico, en caso de que

estuviera activado.

Durante el movimiento de cierre siinterviene varias veces consecutivas, la central se coloca en STOP deshabilitando cualguier mando
automatico. Esto es asi porque alintervenir varias veces consecutivas significa que el obstaculo permanece, porlo que podria ser peligroso
realizar cualquier maniobra. Para restablecer el funcionamiento normal es necesario un impulso de OPEN A / OPEN B por parte del usuario.

12. FUSIBLES DE PROTECCION

FUSIBLE PROTECCION FUSIBLE PROTECCION FUSIBLE PROTECCION FUSIBLE PROTECCION
Alimentacion Salida
F1=T10A Alimentacion F2=T0.63A accesorios y F3=R0.63A Salida F4=R3.15A cischisoamat:
250V - 5x20 24V~ 250V - 5x20 cargador de 250V - 5x20 destellador 250V - 5x20 o
baterias




13. ESQUEMA DE CONEXION

Baterias

__.{ e ——
+ - + =
T T
Transformador toroidal Alimentacion accesorios
extemnos

v o= | | 1]

ﬁT Cfc :esmg fierra I:l |
’ijl"ﬂ=' = ([ ﬂgb Lé@
g"mo‘"" J O

[T

~
m

O |+BAT
O |-BAT
O |+24v

24V

0

—ﬂ:l—
1=
==l
]
o —1

ggmu

1M ]

ﬂO|:| O

-
m!

[0

—

— [

!

e

— . —

| | O

7
T
|

By
=L =
by I
§ —
4 I
-
I
 —
 —
y —
11
o~
=z

w0

J
} B\ Receptora

0o0= ()

LU:,: D&
ﬁ,—@ =

YY)
joljelie]le]ie]ie]le]
2[a[}

Ak A o~
[OCJ(_'JC!I:‘I

HU CII

armt| [

fa)
—
[®]
8
)?F%)? ){ }I "% Conector para
Motor 1 M1 . T T receptora de 5 pines
Destellador
Motor2 { M2 T — 24V de ’% T Dispositivos de
2, seguridad en cierre
Electrocerradura Encoder )g Dispositivos de

APMZ|

12v motor 2

Yguﬂdod en apertura

Encoder Dispositivos de seguridad

motor 1 en apertura / cierre
RX - OP X - OP
1
— o
Ay —9 T
3
24V &—al- ) ( E E
dc ®&—{5l+
TX - OP/CL X - OP/CL
1
2av @—H 2
de ®&—2]+ -la 24V
+[5 dc
RX -CL TX-CL
1
2]
;j i D 24v de
O—la]- +2—®
24V de I [,




ESPANOL

piaq) &5 opupna A psnod
op odwsall | nanbog

ap odwsal @ panbolg

folelal¥ecT] Dpnupal
D1BID osINAW| OAS8ONS
DIag) 85 OpuUDND DIaq) 85 OpuULND OJUB|LUIDUOIDUN) e S
unBui unBu D u d
A ojusiwpuooUny i URELIN A ojusiupuoDUN) [e panbog 0408je UnbuiN OE_.w_ CUU__M%EH_M M_mwmo_ pingeado u3
| anbolg @ panbolg 8
SUBIAUI DIBQ) 85 OpUDND 2190 osjndu| OA|S80Ns
ojuaUDUCIoUN) b
A OjusiuDUOIDUN OJUBILLIAOW |8 BHBIAl| 0§08 unbuiy & bohbio 0}08je unbuiN |D 'DIB2UDD Bl 8p auLlo uz
|e penbog _ 18 ojusjuAow @ panbolg
‘Bos g soplINosuUDIy ‘Bos G SopIINJSUDLL
IDUB2 D 8ABNA 101182 D aANjaNA DIBQY| OjUaILIDUOIDUNY ajusWID}DIPaWI| osnod
|
85 opunno A osnod 0i08;8 UNBUIN |® panbolg D[8oUD2 O] DuUBID ap odway 1@ obinosy g ue cleaY

N3dO
ap SOPUDLU $0] aqIyu|

ojosje unbuiy

N3dO
8P SOPUDLL SO| 8QIYu|

(opiaiyul N34O)
ojosje unbuiy

psnod ap
odwsal [ep sendsep oaanu
ap opurLEd ploy | ap
|o1oiod pinjado D] DZjoSY

psnod
ap oduay |2 OpIINDSUDY
o810 A ploy o) sigy

ppoLe)

Dlaq 85 opuona A osnod
ap odwsay} | nanbog

ap odwsl @ penbolg

19/dV popunbas ap *dsig | eueid popunbassig pinpgado popunbassia dojg g uadQ v uado
sos|ndwj D|2ouUDD OPD}s]
0=3 L=P L=D 0sD4-0sDd PIYDWOINY ,dV, P16
opnuos) ppnupal
DIaq) 8 opuULNY DISq) 85 OpUOND ojusLIDUCIOUN) DEOUDD D
A ojusIUDUOIOUN) Q10049 UNOUN A OjUBILIDUCIOUN lo panbolg 0f084e UNBUIN 6 GIUBILIAGU [0 BB oinpedo u3
|e panbog |e oanbojg
ajlelAul piag) 8s opuona
A ojusupuUoIOUNy OJUS|LIACW |8 BlBInu| ojoaje unbuiy e s bk ojo08ie unbuin SPOIBO:Y EVETRNTE]
4 [ penbojg ’ ap OJUBILUIAOLWL [8 Bp8lAU|
[®@ panbolg
‘Bas g sopinasupyy ‘Bas ¢ SopuINasuDYy
ID1IB2 D BABNA IDIIB2 D 8ABNA DISQ) Sitein:urBia ojuajwpuoIDUny ajusuUDDIpaLIU| osnod osnDd US BUOIG
as opuono A osnod {2018 UREAIN [® penbolg D[@2UDD D] DIBID ap oduial | oBIDOSY uelqy

N3dO
ap SOpUDL $O] gy

ojoaje unbuy

N3dO 8p SOpUDL SO| Bgyu|

(opiqiyul N34O)
ojo8je unbuy

psnpd ap
odwsi [lep sendsep oasnu
ap opupua2 ploy B ap
oPed pinpadn o) pZ|esy

osnod
ap oduiay [@ OpIINJSUDY
DiI91D A ploy o) 21qy

ppoua)

12/d¥ popunbas ap *dsiq

ausio popunbassig

pingadp popunbas'sig

doys

g uado

v uado

sos|nduwyj

D|2OUDRD OPD}S]

0=3 0=P =D PIYPWOINY ¥,

021607

OIN3IINVNOIDONNL 30 SVII901 7L




opnuocal

ppnuoal
piag) s opupnd A ojoaje unbuiy MNMFH”%%OJMHM O_FW_ML_GHW__.MMM:E ojosje unbuiN ojoaje unbuiy pinpadp ug
ojusiwbUoIDUN |8 panbolg e Bans o_.m
ajieiAul DIBq) 85 opuonNd A ojus|LIDUsIDUNg Di@ouD2 0|
OJUBILIDUOIOUN; [0 DeNnboyg | CUSIMIAOW 1S BLBIAU opoee unbuiN |o penbolg 0j08}8 UNBUIN Op OUBIIIAOL |6 BjBIAU| ouslo U3
'Bas g SOpUINISUDI} ‘Bas g sSOpuUINIsUDI)
10182 D BAJBNA 101D D BAJBNA ojus|WDUOOUN) osnod
DIaqy 85 0puUDND A osnod | DIBq) 85 opuDND A DsNod 0ioeie UNBUIN |2 benbolg FIROHES MBI ap odwey |@ 0BIDoGY osnpd ue bHeIqY

8p odwsay |@ oanbolg

ap odwsayy |@ oenbolg

osnod ap SHOd
N3dO N3dO (opiqiyul N3dO) oduwey |ep sendsep oaanu
ap SopuUBW 0| &qiyu| Q{098 UNOUN ap sopuow 5o agiyu| ojoaje unbuln ap opunua2 ploy o| 8p muoﬂmﬁﬂ:mwoou%_mw,wccx ppRLeD
|jojoiod pinpedo D] DZRSY ! N DloigY
12/dv popunbes ap "dsig aued popunbassiqg oinpado popunbassia doys g uado v uedo
sos|nduw D|22UDD OPDyS]
1=3 0=P L=D so1oyIP3 ., 21607
—_ opnupa) aigo os|nduy
DI8q)| 85 OPUDND ojus|ILIDUOIDUN) OAIS®ONS [D 'DIBOUDD
s mﬂ&m%“rm_w%_.ﬂp_ﬁwwhoo . ajoeje unbuin A ojusiwpuoioun) |@ penboig ojoeje UnBUiN D] 8P OjUBILIDUCIOUN) BinpsnAg
? y 1@ panbojg |8 panboig
aigp osjndw
apelAUl DIaq) 85 OpuUPND A D|82UDD ojus|LIDUODUN) OAIS8ONS [D ‘D|B2UDD
ojuUSILIDUCIDUN] [8 PENDOIg (D] 9P DJUBILIIACW [@ BLI8IAU| ©jo8je unbuiN @ panboig cjoaje unbuN D] 8P OJUBJLIDUOIDUN) Sherpila
@ panbolg
‘Bes g sopjunosupy} orenu | 'Bas g SOP(LNJsUDI OASNU © " )
ap DB DIBQ) 85 OPUDND | 8P DIIBID DIBQ| 85 OPUDND ojoaje unbuiy OMMMM m_ummm_w D|92UDD D] PUBID ousD ITET 1
N3dO 8P OpuDW aquu| N340 8p Opuoll aquyu| H
N3dO N3dO (opjgiyul N3dO)
P SOPUDU $0] 81U ojogje unbuiN 6P SOPUBLEL 801 S oloom unBun [orsd Dinpiedo D) DZIPSY ploy b 21y DpDUSD
12/d¥ popunbas ap "dsig ausp popunbassiq oinpgadp popunbassig doys g uado v uado
sosindwy D|92UDRD OpPDIs]
0=3 L=P 0=D 0SDd - 0SDd DOYDWOINDIWSS ,d3, P16
PRILRe) Emon_u_ﬂ.“coc%hozo ojus|WbUOPUN) DIEOUDS D]
8 cmﬂ_urpmnm.__rmw%%c%wwhg 0499} unbuIN A ojusilpuUoIDUNy |® panbojg 0i08)8 UNBUIN 8P OJUSILUIAOLU |2 ajiaiAU| Rinpedo u3
jus)| 1ouny | g 1@ penbolg
oAUl DIBQ|| 8 OPUDND A Dj@2uno ojus|wDUoloUN) D|BoUDD D]
ojusibUoIoUN) |@ Denbo|g (D] 8P OJUSILWIACW | B8lBIAU| oese UNBUIN @ panbo|g oioeje UNBUIN 2P OJUBILLIAOLL |[© ausIau| ouap u3
‘Bes ¢ sopuinosuply oAanu | 'Bas G sopINosuUDl; oABNU (opitiyy )
ap DI DIBY|| ©5 OPUDND | 8P DLIBID DIBY) 85 OPUDND 00848 unbuiN OMM”M Dw.Mmﬂ D|92UDY D] DLUBID LD opa|qy
N3dO 8p Opubll agiyu| N3dO 8p opubLl agiyu| *
N3IdO N3dO (oplalyul N34O)
D S0PUDWI 50| SqIYY ojo8je unbuiN 6D SOPUDLU 5] 8qIYY 0106}6 UNBUIN IDioiod pinpeado o] DZLeY ploy oj aiay ppouUaD
12/dv popunbas ap "dsig aued popunbassig pinpado popunbassia dojs g uado v uado
sos|nduwi D|22UPD OpPDjs]

0=3 0=P 0=2 P2}pWoNDjWas 3, P2I607




MANUAL DE INSTALACION "o
[ ADSEERR |

Fuertas & Portones Automaticos. SA caC.V

GARANTIA

PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS, S.A. DE C.V., garantiza este producto por el
téermino de 1 afo en todas sus partes y mano de obra contra cualquier defecto de
fabricacion y funcionamiento a partir de fecha de entrega al consumidor.

CONDICIONES

Para hacer efectiva esta garantia, no podran exigirse mayores requisitos que la
presentacion de esta pdliza junto con el producto correspondiente, debidamente sellada
por el establecimiento donde lo adquirié o en: PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS,
S.A. DE C.V. AVENIDA 27 MANZANA 6 LOCAL 3, COL. FERNANDO GUTIERREZ
BARRIOS, BOCA DEL RIO, VERACRUZ, C.P. 94297, R.F.C.: P&P020118328, Tel.: (229)
927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529.

PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS S.A. DE C.V., se compromete a reparar el
producto, asi como las piezas y componentes defectuosos del mismo, sin ningun cargo al
consumidor, los gastos de transportacion del producto que se deriven de su cumplimiento
dentro de su red de servicio seran cubiertos por PUERTAS & PORTONES
AUTOMATICOS, S.A. DE C.V

El tiempo de reparacion en ningun caso debera ser mayor de 30 dias a partir de la
recepcion del producto en cualquier sitio en donde se pueda hacer efectiva la garantia.

Esta garantia no es valida en los siguientes casos.

a) Cuando el producto ha sido utilizado en condiciones distintas a las normales.

b) Cuando el producto no ha sido operado siguiendo las indicaciones del instructivo
proporcionado.

c) Cuando el producto ha sido alterado o reparado por personas no autorizadas por
PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS, S A.DEC.V

En caso de que la presente podliza se extraviara, el consumidor puede recurrir a su
proveedor para que se le expida otra péliza de garantia, previa presentacion de la nota de
compra o factura.

Producto: Sello de la Sucursal:
Modelo:

Marca:

No. Serie:

No. Factura:
Fecha de Entrega:

En caso de requerir partes, componentes, consumibles y accesorios, usted podra
obtenerlos con:

IMPORTADOR:

PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS, S.A. DE C.V.
Tel.: (229) 927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529.
E-mail: portonesautomaticos@adsver.com.mx

Web: www.adsver.com.mx




